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D-004

KORYTOWANIE WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaghteécznej (SST)swymagania dotycce wykonania i
odbioru robét zwizanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanieraaigzsszczaniem podi@a gruntowego
przy przebudowie uktadu drogowego w zeku z rewitalizacj osiedlaZarkow w Glogowie.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktnmemetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z wykonaniem
koryta przeznaczonego do wémia konstrukcji nawierzchni jezdni i chodnikéw rmdaniu: przebudowa
nawierzchni ulicy Moniuszki w Jaworze; dz. nr 1béeb 005 Przedmigie; Jawor.

1.4. Okré&$lenia podstawowe

Okredlenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D- 00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1
Wskaznik zag:szczenia gruntu:

Is = Py/ Pus
Gadzie:
P4 — gestas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego wg BN-77/8931-12.
Pis — maksymalnagptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotud optymalnej, okréona wg Proctora,
zgodnie z PN-88/B-04481, shca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za ich zgodidoz dokumentagj
projektowa, SST oraz poleceniamidypniera.

2. MATERIALY
Nie wyskpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D- 00.00.00 ,Wymagania ogoélne” 3kt
3.2. Sprat do wykonania robot

Dowolny, do tadowania i transportu, akceptowanyeartrzyniera. Naley stosowa sprat posiadaicy
$wiadectwa dopuszczenia, aktualne badania techniézimestrukcje uytkownika. Do wykonania wykopow,
profilowania i zagszczania koryta natg stosowa:

-sprz;t mechaniczny dostosowany do szerkmk@rofilowanego koryta,
-sprzt do robot ecznych (wykopy i profilowanie),
-walce statyczne i dostosowane do widllio zag:szczanej powierzchni, oraz ubijaki mechaniczne
do stosowania w miejscach trudno dpstych,
-inny sprzt zaakceptowany przeziyniera.
Kazda jednostka spetowa powinna by w dobrym stanie technicznym, zapewnid uzyskanie wymaganej
jakosci robot.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D- 00.00.00 ,Wymagagd@ne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Transport mas ziemnych pojazdami samochodowymi sgtadowczymi. Transport powinien odbyiva
sie zgodnie z zasadami obaw&ujacymi w resorcie transportu.
Kazda jednostka spetowa powinna b§ w dobrym stanie technicznym, zapewaym uzyskanie wymaganej
jakaosci robot.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robé6t podano w SST D- 0000(Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonania robét

Wykonawca przedstawi iynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmognam robot,
uwzgkdniajacy wszystkie warunki, w jakicheda wykonywane roboty.
Wyznaczenie koryta i spos6b jego wykonania powinisnwliwia¢ prawidtowe wykonanie, zgodne z dokumensacj
projektovws, wykonanie warstw podbudowy i nawierzchni ulicy.oZRieszczenie palikéw lub szpilek
stalowych, ustawionych w e¢dach réwnolegtych, powinien umlwia¢ naciagniecie sznurkéw lub linek do
dalszych rob6t w odgbach nie wgkszych nk 10m.

5.3. Zasady prowadzenia robét

Przed przysipieniem do rob6t wykonawca ma obamék sprawdzi zgodndé rzednych terenu z danymi
zawartymi w dokumentacji projektowej. Wszelkie egistwa winny by zarejestrowane w dzienniku budowy i
potwierdzone przez Hyniera.

Wykonawca ma obowrek dokonywa biezacej kontroli warunkéw gruntowych w trakcie wykonymia
wykopéw i ich poréwnywania z danymi zawartymi w dokentacji projektowej. Niezgod&d powinna by
odnotowana w dzienniku budowy z powiadomieniemgktanta. Wykonawca powinien wykonyévarykopy w taki
spos6éb, aby nie naruszgtruktury gruntdw pouej projektowanej radnej dna koryta. W miejscach, gdzie veytja
grunty o innych parametrachzriakladata to dokumentacja projektowa, lub w rameuszenia struktury, nadg
przeprowadz wymiare gruntu w sposéb uzgodniony z projektantemzyierem.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za wszystkikody w istnieacych sieciach uzbrojenizaistniale na
skutek prowadzonych robét, rownigv przypadku, gdy przekazana przez zamawajodokumentacja projektowa
nie przewidywata wyspowania tych urgzen.

5.4. Wymagania dotycace podiaa

Zaggszczenie gruntu w wykopach pod nawierzghdiogows powinno spetni& wymagania dotycgce
minimalnej wartéci wskanika zagszczenia Is = 1,00 w warstwie gérnej o gridianin. 20 cm pod konstrukgj
jezdni. Jeeli grunty rodzime w wykopach nie spetaiajymaganego wskaika zagszczenia, to przed uteniem
konstrukcji nawierzchni naky je dogsci¢c. Na wyrdwnanej i dogszczonej powierzchni koryta wymagana jest
nosnos¢ E;> 60 Mpa. Zagszczenie naley prowadzt bezpdrednio po profilowaniu. Czynioi te naley wykona
walcami stalowymi gtadkimi lub ubijakami mechanigem w miejscach trudno daginych. Nie dopuszczado
nadmiernego zawilgocenia gruntéw padioBloto naley wymienic na podsyp& zwirowo-piaskows lub czeka z
dalszym prowadzeniem rob6t do czasu naturalnegahmgia. W przypadku, gdy w korycie drogi wygptija
kamienie nalgy je usum¢. Wykonywane roboty zwrane z korytowaniem, profilowaniem i zggczaniem
podiaza naley prowadzé jednoczénie na catej szerokoi jezdni i analogiczni catej szeroda@ chodnikow.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.
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Jezeli po wykonaniu rob6t zwezanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@a nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przygi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnipéevinien on zabezpieczy
podtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad progiozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany
przez Irkyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podige ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladéuaikejnej
warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoramiezlgdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawwkona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Badania w czasie robot

Przy kadym odbiorze robét zanikagych naley stwierdzt ich jakas¢ w formie protokotéw lub
wpiséw do dziennika budowy.
Sprawdzenie wykonania wykopéw polega na kontrolawagodndci z wymaganiami oki&gonymi w niniejszej
specyfikacji oraz w dokumentaciji projektowej i SBIM-00.00.00 ,Wymagania ogéine”.
W czasie rob6t wykonawca powinien prowadsystematyczne badania kontrolne w zakresie i¢sto#fiwoscia
gwarantugca zachowanie wymaganej jada robot i nie rzadziej aiw niniejszej specyfikacii.

Sprawdzeniu po profilowaniu i zeggczeniu koryta podleggj

-uksztattowanie pionowe osi z toleramdio lcm (1 pomiar na 25 mb)

-gtebokas¢ koryta z tolerangj +lcm i -2cm (1 pomiar na 50mb)

-spadek poprzeczny z toleramcj0,5% (1 pomiar na 50mb i w punktach charakterystych)
zagszczenia dna koryta i wilgoté® gruntu w czasie zagzczenia z tolerangj 10% w stosunku
do wilgotncci optymalnej (minimum 2 pomiary na #@ej dzialce roboczej i nie rzadziej znii
pomiar na 600 R)

-réownas¢ podiaza mierzona fat czterometrow co 20 mb z tolerangj2cm

-rébwnas¢ poprzeczna z tolerangcjak wyzej (1 pomiar na 50mb)

Jaka¢ wykonanych robét nakly uzna& za zgoda z wymaganiami normy PN-S-02205z@i wszystkie wyniki
bada spetniaj powyzsze wymagania.

W przypadku stwierdzenia usterekzynier ustali zakres robét poprawkowych do wykongmizez wykonawg na
koszt wykonawcy.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujvicksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgch w
punkcie 6.2 powinny hynaprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne
zag:szczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyi@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D- 0000M@ymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Obmiaru ildciowego dokonuje siw [m® gruntu w stanie rodzimym, lub finpowierzchniwykonanego i
odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D- 0000QAymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projektd®ST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrsci podano w SST D- 00.00.00 ,Wymagania ogoélne” @kt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fwykopu, lub Ini profilowanego koryta obejmuije:
-prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
-dostave, monta, utrzymanie i rozbiérk urzadzeh umazliwiajacych ruch pieszych,
-oznakowanie i zabezpieczenie robot,
-zebranie humusu, zatadunek i wywéz,
-wykonanie wykopu z transportem urobkoa sktadowisko obejnuge: odspojenie,
-przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wylatty
- ewentualne odwodnienie i ochrona wykopu asgz jego wykonywania,
-profilowanie dna wykopueczne i mechaniczne,
-zag:szczenie powierzchni wykopu,
-ewentuala wymiare gruntéw,
-przeprowadzenie pomiardw i badiaboratoryjnych,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wamiag badania.
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